Карта тестовых заданий

Компетенция: ОПК-5. Способен разрабатывать аналитические и численные методы при создании математических моделей машин, приводов, оборудования, систем, технологических процессов
Индикаторы: ОПК-5.1. Анализирует и разрабатывает требования к аналитическим и численным методам при создании математических моделей машин, приводов, оборудования, систем, технологических процессов
Дисциплина: Математическое моделирование в отрасли
Описание теста:

1. Тест состоит из 78 заданий, которые проверяют уровень освоения компетенций обучающегося. При тестировании каждому обучающемуся предлагается 30 тестовых заданий по 15 открытого и закрытого типов разных уровней сложности.

2. За правильный ответ тестового задания обучающийся получает 1 условный балл, за неправильный ответ – 0 баллов. По окончании тестирования, система автоматически определяет «заработанный итоговый балл» по тесту, согласно критериям оценки

3 Максимальная общая сумма баллов за все правильные ответы составляет – 100 баллов. 

4. Тест успешно пройден, если обучающийся правильно ответил на 70% тестовых заданий (61 балл).

5. На прохождение тестирования, включая организационный момент, обучающимся отводится не более 45 минут. На каждое тестовое задание в среднем по 1,5 минуты.

6. Обучающемуся предоставляется одна попытка для прохождения компьютерного тестирования.
Кодификатором теста по дисциплине является раздел рабочей программы «4. Структура и содержание дисциплины (модуля)»

Комплект тестовых заданий

Задания закрытого типа
Задания альтернативного выбора

Выберите один или несколько правильных ответов
Простые (1 уровень)

1 Математическое моделирование это средство для
А) изучения свойств реальных объектов в рамках поставленной задачи
Б) упрощения поставленной задачи
В) поиска физической модели
2 Модель, между которой и реальным объектом, процессом или системой существует полное поэлементное соответствие, называют
А) стохастическая 
Б) изоморфная 
В) детерминированная 
3 По поведению математических моделей во времени их разделяют на
А) детерминированные и стохастические
Б) статические и динамические
В) непрерывные и дискретные
4 Замещаемый моделью объект называют
А) копия
Б) оригинал
В) шаблон 
5 Математическая модель — это
А) точное представление реальных объектов, процессов или систем, выраженное в математических терминах и сохраняющее существенные черты оригинала
Б) приближенное представление реальных объектов, процессов или систем, выраженное в математических терминах и сохраняющее существенные черты оригинала
В) приближенное представление реальных объектов, процессов или систем, выраженное в физических терминах и сохраняющее существенные черты оригинала 
6 При разделении моделей по принципам построения получают математические модели
А) аналитические, имитационные
Б) стохастические, аналитические
В) статические, дискретные
Средне –сложные (2 уровень)

7 Для решения прикладной задачи с использованием ЭВМ она должна быть "переведена" на язык
А) неформальный математический 
Б) формальный математический 
В) формальный физический 
8.  К методам решения задач линейного программирования относится 
А) симплекс-метод
Б) метод множителей Лагранжа
В) метод хорд
9. К классу вещественных моделей относятся модели
А) физические, натурные  
Б) идеальные, физические 
В) наглядные, идеальные  
10 Задача математического программирования является линейной, если линейны ее
А) целевая функция 
Б) ограничения 
В) целевая функция и ограничения 
11 Транспортная задача линейного программирования называется закрытой, если
А) суммарные запасы равны суммарным потребностям
Б) суммарные запасы больше суммарных потребностей
В) целевая функция ограничена
12 В соответствии с основной теоремой теории транспортных задач всегда имеет решение
А) открытая транспортная задача
Б) закрытая транспортная задача
В) транспортная задача с ограничениями типа равенств
Г) транспортная задача с ограничениями типа неравенств
13 В состав идеальных математических моделей входят модели
А) аналитические
Б) аналоговые
В) комбинированные 
14 Теория динамического программирования используется для решения задач
А) оптимизации без ограничений
Б) управления многошаговыми процессами
В) нелинейного программирования
15 На этапе выбора математической модели устанавливаются такие характеристики объекта, процесса или системы, как
А) дискретность 
Б) линейность 
В) линейность 
Г) стационарность 
16 К задачам динамического программирования относится
А) задача планирования замены оборудования
Б) задача о рационе
В) транспортная задача линейного программирования
 
17  Для оценки точности модели используются погрешности

А) абсолютные

Б) относительные

В) общие

18. При моделировании могут возникать  погрешности

А) грубая

 Б)  удовлетворительная

В) постоянная

Г) случайная

19. Набором алгоритмов описывается функционирование объектов, процессов или систем в моделировании
А) аппроксимационном 
Б) имитационном 
В) аналитическом 

20 . К этапам моделирования относят 

А) постановку задачи

Б) построение модели

В) проверку адекватности модели

21. По признакам описания свойств оригинала и особенностям функционирования модели подразделяются на 

А) логические

Б) материальные

В) математические

22. По используемым условиям представления свойств модели и оригинала модели разделяются на

А) логические

Б) условные

В) аналоговые

23. Взаимосвязи между основными параметрами оригинала, определяющими особенности его функционирования, описываются с помощью

А)  функций 

            Б) разностных уравнений и их систем
            В) логических символов
24. К методам, используемым при разработке математических моделей относят
А) ранжировиние

Б) метод перебора

В) метод хорд и касательных

 25. Имитационная модель  включает

А) математическую модель

Б) компьютерную программу
В) логическую модель
Сложные (3 уровень)

26. Для оценки адекватности математической модели поведению оригинала  нужно проверить выполнение  условий 
А) линейности

Б) точности 

В) непротиворечивости 
27 Часть математического программирования, задачами которой является нахождение экстремума линейной целевой функции на допустимом множестве значений аргументов называют программированием
А) линейным 
Б) динамическим
В) дискретным
28 В методе динамического программирования под управлением понимается совокупность решений, принимаемых на
А) каждом этапе для влияния на ход развития процесса

Б) первом этапе процесса

В) последнем этапе процесса

Задания на установление соответствия
Установите соответствие между левым и правым столбцами.

Простые (1 уровень)

29 Установите соответствие:

(1А,2Б)

1 К классу мысленных моделей нельзя отнести модели
2 К классу вещественных моделей относятся модели

А) натурные

Б) физические
В) идеальные
30 Установите соответствие:
(1В,2А)

1 Математические модели, описываемые функциями, содержащие параметры в степени не выше первой, называют
2 Математические модели, описываемые любыми видами

А) нелинейными
Б) стационарными
В) линейным
функций, называют

Средне-сложные (2 уровень)

31 Установите соответствие: 
          (1А, 2В)

1 Первым этапом моделирования является
2 Первым этапом разработки математических 

моделей является
А) постановка задачи
Б) проверка адекватности модели
В) изучение оригинала

32 Установите соответствие:

          (1Б,2В)

1 Маршрут на графе, в котором первая и последняя вершины совпадают, называют
2 Маршрут на графе, не содержащий повторяющихся ребер, называют
         А) связным 
Б) циклическим
В) цепью
33 Установите соответствие:

(1А,2В)

1 Погрешность, возникающую при округлении результатов, называют погрешностью

2 Погрешность, возникающую при округлении результатов, называют погрешностью

А) обработки
Б) физической абстракции
В) математического описания
34 Установите соответствие:

(1А,2В)

1 Укажите, какое максимальное количество моделей одного объекта можно составить
2 Укажите, сколько типов математических моделей существует
А) любое количество
Б) 3
В) 7
Г) 2
35 Установите соответствие:

(1В,2А)

1 По наличию очередей системы массового

 обслуживания делятся на

2 По источнику требований системы массового

 обслуживания делятся на

А) открытые, замкнутые

Б) простые, сложные

В) с отказами, с очередью

36 Установите соответствие:

(1Б,2В)

1 Вид моделей, допускающий описание в виде аналитических зависимостей, называют
2 Вид моделей, отдельные элементы которых нельзя описать аналитически, называют
А) нечеткие
Б) детерминирование
В) стахостические

37 Установите соответствие:
(1Б,2А)

1 Обоснованный, неформальный анализ, в результате которого выполняется разнесение параметров по важности, называют 

2 Разбиение большого числа параметров, характерных для оригинала, на небольшое 
число групп или блоков по определенным 

правилам, называют
А) агрегирование

Б) ранжирование
В) бифуркацией
Сложные (3 уровень)

38 Установите соответствие:

(1А,2В)

1 Процедуру, предполагающая проверку на соответствие поведения имитационной модели целям и задачам, которые были сформулированы на этапе ее проектирования, называют
2 Процедуру, предполагающую проверку соответствия между поведением имитационной модели и исследуемого реального объекта, называют
А) верификацией 
Б) бифуркацией 
В) валидацией 
Задания открытого типа

Задания на дополнение

Напишите пропущенное слово.

Простые (1 уровень)

39 Математическая модель – это приближенное представление реальных объектов, процессов или систем, выраженное в математических терминах и сохраняющее существенные черты _________ (оригинала)
40 Построение математической модели заключается в определении связей между теми или иными процессами и явлениями, создании математического аппарата, позволяющего выразить количественно и качественно связь между теми или иными процессами и явлениями, между интересующими специалиста физическими величинами, и факторами, влияющими на __________________ (конечный результат)
41. Построение математической модели начинается с построения и анализа простейшей, наиболее грубой математической модели рассматриваемого объекта, процесса или ______________ (системы)
42.  Существуют группы решения математических задач, такие как ___________ (численные и точные)
43 Математическое моделирование — это средство для изучения свойств реальных объектов в рамках ___________________ (поставленной задачи)
44 Замещаемый моделью объект называется ___________ (оригинал) 
45 По поведению математических моделей во времени их разделяют на ____________ (статические и динамические)
46 Линейное программирование — это направление математического программирования, изучающее методы решения экстремальных задач, которые характеризуются линейной зависимостью между переменными и _____________ (линейным критерием)
Средне-сложные (2 уровень)

47 Транспортная задача — это математическая задача линейного программирования специального вида о поиске оптимального распределения однородных объектов из аккумулятора к приемникам с минимизацией затрат на _______________ (перемещение)
48 Транспортная задача линейного программирования называется закрытой, если суммарные запасы равны ______________________ (суммарным потребностям)
49 В соответствии с основной теоремой теории транспортных задач всегда имеет решение ______________________________ (закрытая транспортная задача)
50 Вид модели, допускающий описание в виде аналитических зависимостей или выполняемых последовательно вычислительных алгоритмов называют _______________ (детерминированная модель, детерминированной моделью)
51 Процесс получения информации о поведении объекта с использованием математической модели для каких-либо конкретных наборов исходных данных называют ____________________ (вычислительный эксперимент, вычислительным экспериментом)
52 В методе динамического программирования под управлением понимается совокупность решений, принимаемых на каждом этапе для влияния на ход развития _____________________ (процесса) 
53 Соответствие результатов вычислительного эксперимента поведению реального объекта в рассматриваемых условиях называют адекватностью ____________________ (математической модели)
54. Системы массового обслуживания — это такие системы, в которые в случайные моменты времени поступают заявки на обслуживание, при этом поступившие заявки обслуживаются с помощью имеющихся в распоряжении системы ________________ (каналов обслуживания)
55 При моделировании могут возникать погрешности: грубая, удовлетворительная, случайная и ___________________ (систематическая)
56 Метод потенциалов — это один из методов проверки опорного плана транспортной задачи на __________________ (оптимальность)
57 В задачах динамического программирования шаговое управление должно выбираться с учетом последствий в ______________ (будущем)
58 Метод динамического программирования применяется для решения ________________ (многошаговых задач)

59 Если события следуют одно за другим через определенные равные промежутки времени, то такой поток называется ________________ (регулярным, регулярный)
60 Построение математической модели заключается в определении связей между теми или иными процессами и явлениями, создании математического аппарата, позволяющего выразить количественно и качественно связь между теми или иными процессами и явлениями, между интересующими специалиста физическими величинами, и факторами, влияющими на ______________________ (конечный результат)
61 Математическая модель, которой принадлежат системы с многовариантным поведением, называется ___________ (нелинейная, нелинейной)
62 Моделирование, при котором реальному объекту ставится в соответствие его увеличенный или уменьшенный материальный аналог, допускающий исследование с помощью последующего перенесения свойств изучаемых процессов и явлений с модели на объект на основе теории подобия, называется________________ (натуральное)
63 Содержательная постановка задачи моделирования – это перечень сформулированных в словесной форме основных вопросов об объекте моделирования, интересующих _________________ (заказчика)
64 Концептуальная постановка задачи моделирования – это сформулированный в терминах конкретных дисциплин перечень основных вопросов, интересующих заказчика, а также совокупность гипотез относительно свойств и поведения объекта _____________ (моделирования)
65 Вершину графа, к которой не подходит ни одно ребро, называют___________________ (изолированной, изолированная) 
66 Адекватность математической модели – это степень соответствия результатов, полученных разработанной модели, данным эксперимента или _______________ (текстовой задаче)
67 Граф представляет собой геометрический объект, состоящий из точек и соединяющих их линий, которые называют _____________(вершинами и ребрами, вершины и ребра)
68 Модели, в которых предполагается отсутствие всяких случайных воздействий, и элементы моделей достаточно точно установлены, называют__________(детерминированные,  детерминированными)
69.  Первым шагом алгоритма метода потенциалов является нахождение первого___________(опорного плана)
70. Структурная модель системы – это совокупность конкретных элементов данной системы, необходимых и достаточных отношений между этими элементами и связей между системой и ____________________ (окружающей средой)
71 Конечная степень неопределенности, когда вся возможная информация собрана, но полностью необходимое описание не получилось, называется ________ (неоднозначностью, неоднозначность)
72 Метод минимального элемента — это один из группы методов определения первоначального опорного плана __________________________ (транспортной задачи)
73 Два условия, которые показывают, что математическая модель записывается в виде линейных выражений, называются ______________________ (аксиомы линейности)
74. Построение математической модели начинается с________ (построения и анализа простейшей, наиболее грубой математической модели рассматриваемого объекта, процесса или системы)

Сложные (3 уровень)
75 Математическая модель – это___________ (приближенное представление реальных объектов, процессов или систем, выраженное в математических терминах и сохраняющее существенные черты оригинала)
76.   Системами массового обслуживания называют_____________(системы, в которые в случайные моменты времени поступают заявки на обслуживание, при этом поступившие заявки обслуживаются с помощью имеющихся в распоряжении системы каналов обслуживания)
77. Транспортная задача линейного программирования — это_______(математическая задача  специального вида о поиске оптимального распределения однородных объектов из аккумулятора к приемникам с минимизацией затрат на перемещение) 
78. Линейное программирование — это______________(направление математического программирования, изучающее методы решения экстремальных задач, которые характеризуются линейной зависимостью между переменными и линейным критерием)
Карта учета тестовых заданий (вариант 1)

	Компетенция
	ОПК-5. Способен разрабатывать аналитические и численные методы при создании математических моделей машин, приводов, оборудования, систем, технологических процессов

	Индикатор
	ОПК-5.1. Анализирует и разрабатывает требования к аналитическим и численным методам при создании математических моделей машин, приводов, оборудования, систем, технологических процессов

	Дисциплина
	Математическое моделирование в отрасли

	Уровень освоения
	Тестовые задания
	Итого

	
	Закрытого типа
	Открытого типа
	

	
	Альтернативный выбор
	Установление соответствия/ последовательности
	На дополнение
	

	1.1.1      (20%)
	6
	2
	8
	16

	1.1.2      (70%)
	19
	7
	28
	54

	1.1.3      (10%)
	3
	1
	4
	8

	Итого:
	28 шт.
	10 шт.
	40 шт.
	78 шт.


Карта учета тестовых заданий (вариант 2)

	Компетенция
	ОПК-5. Способен разрабатывать аналитические и численные методы при создании математических моделей машин, приводов, оборудования, систем, технологических процессов

	Индикатор
	ОПК-5.1. Анализирует и разрабатывает требования к аналитическим и численным методам при создании математических моделей машин, приводов, оборудования, систем, технологических процессов

	Дисциплина
	Математическое моделирование в отрасли

	Уровень освоения
	Тестовые задания

	
	Закрытого типа
	Открытого типа

	
	Альтернативного выбора
	Установление соответствия/Установление последовательности
	На дополнение

	1.1.1
	1 Математическое моделирование это средство для

А) изучения свойств реальных объектов в рамках поставленной задачи

Б) упрощения поставленной задачи

В) упрощения поставленной задачи

2.Модель, между которой и реальным объектом, процессом или системой существует полное поэлементное соответствие, называют
А) стохастическая 
Б) изоморфная 
В) детерминированная 
3 По поведению математических моделей во времени их разделяют на

А) детерминированные и стохастические

Б) статические и динамические

В) непрерывные и дискретные

4 Замещаемый моделью объект называют

А) копия

Б) оригинал

В) шаблон

5 Математическая модель — это

А) точное представление реальных объектов, процессов или систем, выраженное в математических терминах и сохраняющее существенные черты оригинала

Б) приближенное представление реальных объектов, процессов или систем, выраженное в математических терминах и сохраняющее существенные черты оригинала

В) приближенное представление реальных объектов, процессов или систем, выраженное в физических терминах и сохраняющее существенные черты оригинала

6 При разделении моделей по принципам построения получают математические модели


А) аналитические, имитационные

Б) стохастические, аналитические

В) статические, дискретные
	29 Установите соответствие:

1 К классу мысленных моделей нельзя отнести модели


2 К классу вещественных моделей относятся модели


А) натурные

Б) физические

В) идеальные

30 Установите соответствие:

1 Математические модели, описываемые функциями, содержащие параметры в степени не выше первой, называют 

2 Математические модели, описываемые любыми видами функций, называют

А) нелинейными

Б) стационарными

В) линейным 


	39 Математическая модель – это приближенное представление реальных объектов, процессов или систем, выраженное в математических терминах и сохраняющее существенные черты _________

40 Построение математической модели заключается в определении связей между теми или иными процессами и явлениями, создании математического аппарата, позволяющего выразить количественно и качественно связь между теми или иными процессами и явлениями, между интересующими специалиста физическими величинами, и факторами, влияющими на __________________

41 Построение математической модели начинается с построения и анализа простейшей, наиболее грубой математической модели рассматриваемого объекта, процесса или ______________

42 Существуют группы решения математических задач, такие как ___________

43 Математическое моделирование — это средство для изучения свойств реальных объектов в рамках ___________

44 Замещаемый моделью объект называется ___________

45 По поведению математических моделей во времени их разделяют на ____________

46 Линейное программирование — это направление математического программирования, изучающее методы решения экстремальных задач, которые характеризуются линейной зависимостью между переменными и _____________

	1.1.2
	7 
 Для решения прикладной задачи с использованием ЭВМ она должна быть "переведена" на язык
А) неформальный математический 
Б) формальный математический 
В) формальный физический 
8 К методам решения задач линейного программирования относится

А) симплекс-метод

Б) метод множителей Лагранжа

В) метод хорд

9 К классу вещественных моделей относятся модели

А) физические, натурные  

Б) идеальные, физические

В) наглядные, идеальные 
10 Задача математического программирования является линейной, если линейны ее
 

А) целевая функция 
Б) ограничения 
В) целевая функция и ограничения 
11 Транспортная задача линейного программирования называется закрытой, если:


А) суммарные запасы равны суммарным потребностям

Б) суммарные запасы больше суммарных потребностей

В) целевая функция ограничена

12 В соответствии с основной теоремой теории транспортных задач всегда имеет решение


А) открытая транспортная задача

Б) закрытая транспортная задача

В) транспортная задача с ограничениями типа равенств

Г) транспортная задача с ограничениями типа неравенств

13 В состав идеальных математических моделей входят модели


А) аналитические, функциональные, имитационные, комбинированные

Б) аналоговые, структурные, геометрические, графические, цифровые

В) символы, алфавит, языки программирования, сетевое представление

14 Теория динамического программирования используется
для решения задач 

А) оптимизации без ограничений

Б) управления многошаговыми процессами

В) нелинейного программирования
15 На этапе выбора математической модели устанавливаются такие характеристики объекта, процесса или системы, как

А) дискретность, изоморфность  

Б) линейность, стационарность

В) принцип симметрии

Г) изоморфность, линейность

16 К задачам динамического программирования относится:


А) задача планирования замены оборудования

Б) задача о рационе

В) транспортная задача линейного программирования

17 Для оценки точности модели используются погрешности

А) абсолютные

Б) относительные

В) общие

18. При моделировании могут возникать  погрешности

А) грубая

Б)  удовлетворительная

В) постоянная

Г) случайная

19 Набором алгоритмов описывается функционирование объектов, процессов или систем в моделировании
А) аппроксимационном

Б) имитационном

В) аналитическом

20 К этапам моделирования относят 

А) постановку задачи

Б) построение модели

В) проверку адекватности модели

21. По признакам описания свойств оригинала и особенностям функционирования модели подразделяются на 

А) логические

Б) материальные

В) математические

22. По используемым условиям представления свойств модели и оригинала модели разделяются на

А) логические

Б) условные

В) аналоговые

23. Взаимосвязи между основными параметрами оригинала, определяющими особенности его функционирования, описываются с помощью

А)  функций 

Б) разностных уравнений и их систем

 В) логических символов

24. К методам, используемым при разработке математических моделей относят
А) ранжировиние

Б) метод перебора

В) метод хорд и касательных

 25. Имитационная модель  включает

А) математическую модель

Б) компьютерную программу
В) логическую модель


	31 Установите соответствие:

1 Первым этапом моделирования является

2 Первым этапом разработки математических 

моделей является

А) постановка задачи

Б) проверка адекватности модели

В) изучение оригинала
32 Установите соответствие:

1 Маршрут на графе, в котором первая и последняя вершины совпадают, называют

2 Маршрут на графе, не содержащий повторяющихся ребер, называют


А) связным 

Б) циклическим

В) цепью 

33 Установите соответствие:

1 Погрешность, возникающую при округлении результатов, называют погрешностью

2 Погрешность, возникающую при округлении результатов, называют погрешностью

А) обработки

Б) физической абстракции

В) математического описания

34 Установите соответствие:

1 Укажите, какое максимальное количество моделей одного объекта можно составить

2 Укажите, сколько типов математических моделей существует

А) любое количество

Б) 3

В) 7

Г) 2

35 Установите соответствие: 

1 По наличию очередей системы массового

 обслуживания делятся на

2 По источнику требований системы массового

 обслуживания делятся на

А) открытые, замкнутые

Б) простые, сложные

В) с отказами, с очередью 
36
Установите соответствие:

1 Вид моделей, допускающий описание в виде аналитических зависимостей, называют

2 Вид моделей, отдельные элементы которых нельзя описать аналитически, называют

А) нечеткие

Б) детерминирование

В) стахостические 

37 Установите соответствие:

1 Обоснованный, неформальный анализ, в результате которого выполняется разнесение параметров по важности, называют 

2 Разбиение большого числа параметров, характерных для оригинала, на небольшое  

число групп или блоков по определенным 

правилам, называют

А) агрегирование

Б) ранжирование

В) бифуркацией
	47 Транспортная задача — это математическая задача линейного программирования специального вида о поиске оптимального распределения однородных объектов из аккумулятора к приемникам с минимизацией затрат на _______________

48 Транспортная задача линейного программирования называется закрытой, если суммарные запасы равны ______
 

49 В соответствии с основной теоремой теории транспортных задач всегда имеет решение ___
 

50  Вид модели, допускающий описание в виде аналитических зависимостей или выполняемых последовательно вычислительных алгоритмов называют _______________
41 Процесс получения информации о поведении объекта с использованием математической модели для каких-либо конкретных наборов исходных данных называют __________

52  В методе динамического программирования под управлением понимается совокупность решений, принимаемых на каждом этапе для влияния на ход развития ______________

53 Соответствие результатов вычислительного эксперимента поведению реального объекта в рассматриваемых условиях называют адекватностью____

54 Системы массового обслуживания — это такие системы, в которые в случайные моменты времени поступают заявки на обслуживание, при этом поступившие заявки обслуживаются с помощью имеющихся в распоряжении системы ________________

55 При моделировании могут возникать погрешности: грубая, удовлетворительная, случайная и _____

56 Метод потенциалов — это один из методов проверки опорного плана транспортной задачи на __________________

57
В задачах динамического программирования шаговое управление должно выбираться с учетом последствий в ______________

58 Метод динамического программирования применяется для решения ________________
59 Если события следуют одно за другим через определенные равные промежутки времени, то такой поток называется ________________

60 Построение математической модели заключается в определении связей между теми или иными процессами и явлениями, создании математического аппарата, позволяющего выразить количественно и качественно связь между теми или иными процессами и явлениями, между интересующими специалиста физическими величинами, и факторами, влияющими на ___________________
 
 

61 Математическая модель, которой принадлежат системы с многовариантным поведением, называется ___________
 

62 Моделирование, при котором реальному объекту ставится в соответствие его увеличенный или уменьшенный материальный аналог, допускающий исследование с помощью последующего перенесения свойств изучаемых процессов и явлений с модели на объект на основе теории подобия, называется ___________
63 Содержательная постановка задачи моделирования – это перечень сформулированных в словесной форме основных вопросов об объекте моделирования, интересующих _________________
64 Концептуальная постановка задачи моделирования – это сформулированный в терминах конкретных дисциплин перечень основных вопросов, интересующих заказчика, а также совокупность гипотез относительно свойств и поведения объекта _____________
 

65 Вершину графа, к которой не подходит ни одно ребро, называют______________

66 Адекватность математической модели – это степень соответствия результатов, полученных разработанной модели, данным эксперимента или _______________

67 Граф представляет собой геометрический объект, состоящий из точек и соединяющих их линий, которые называют ________


68. Модели, в которых предполагается отсутствие всяких случайных воздействий, и элементы моделей достаточно точно установлены, называют__________
69.  Первым шагом алгоритма метода потенциалов является нахождение первого___________
70 Структурная модель системы – это совокупность конкретных элементов данной системы, необходимых и достаточных отношений между этими элементами и связей между системой и __________________

71 Конечная степень неопределенности, когда вся возможная информация собрана, но полностью необходимое описание не получилось, называется ________

72 Метод минимального элемента — это один из группы методов определения первоначального опорного плана ____________________

73 Два условия, которые показывают, что математическая модель записывается в виде линейных выражений, называются _____________

74. Построение математической модели начинается с________ 


	1.1.3
	26. Для оценки адекватности математической модели поведению оригинала  нужно проверить выполнение  условий 

А) линейности
Б) точности 

В) непротиворечивости 

27 Часть математического программирования, задачами которой является нахождение экстремума линейной целевой функции на допустимом множестве значений аргументов называют программированием
А) линейным
Б) динамическим
В) дискретным
28 В методе динамического программирования под управлением понимается совокупность решений, принимаемых на
А) каждом этапе для влияния на ход развития процесса

Б) первом этапе процесса

В) последнем этапе процесса
	35 Установите соответствие:

1 Процедуру, предполагающая проверку на соответствие поведения имитационной модели целям и задачам, которые были сформулированы на этапе ее проектирования, называют

2 Процедуру, предполагающую проверку соответствия между поведением имитационной модели и исследуемого реального объекта, называют

А) верификацией 

Б) бифуркацией 

В) валидацией
	Математическая модель – это___________ 
76.   Системами массового обслуживания называют____________
77. Транспортная задача — это_______
78. Линейное программирование — это____________)


	Итого:
	28 шт.
	10 шт.
	40 шт.


Критерии оценивания

Критерии оценивания тестовых заданий

Критерии оценивания: правильное выполнение одного тестового задания оценивается 1 условным баллом, неправильное – 0 баллов.

Максимальная общая сумма баллов за все правильные ответы составляет наивысший балл – 100 баллов. 

Шкала оценивания результатов компьютерного тестирования обучающихся (рекомендуемая)

	Оценка 
	Процент верных ответов
	Баллы 

	«удовлетворительно»
	70-79%
	61-75 баллов

	«хорошо»
	80-90%
	76-90 баллов

	«отлично»
	91-100%
	91-100 баллов


Ключи ответов
	№ тестовых заданий
	Номер и вариант правильного ответа
	
	
	40
	конечный результат

	1
	А
	
	
	41
	системы

	2
	Б
	
	
	42
	численные и точные


	3
	Б
	
	
	43
	поставленной задачи

	4
	Б
	
	
	44
	оригинал

	5
	Б
	
	
	45
	статические и динамические

	6
	А
	
	
	46
	линейным критерием

	7
	Б
	
	
	47
	 перемещение

	8
	А
	
	
	48
	суммарным потребностям

	9
	А
	
	
	49
	закрытая транспортная задача

	10
	В
	
	
	50
	детерминированная модель, детерминированной моделью

	11
	А
	
	
	51
	вычислительный эксперимент, вычислительным экспериментом

	12
	Б
	
	
	52
	процесса

	13
	А, В
	
	
	53
	математической модели

	14
	Б
	
	
	54
	каналов обслуживания

	15
	Б, Г
	
	
	55
	систематическая

	16
	А
	
	
	56
	оптимальность

	17
	А, Б
	
	
	57
	будущем

	18
	А, Б
	
	
	58
	многошаговых задач

	19
	Б
	
	
	59
	регулярным, регулярный

	20
	А, Б, В
	
	
	60
	конечный результат

	21
	А, Б
	
	
	61
	нелинейная, нелинейной

	22
	Б, В
	
	
	62
	натуральное

	23
	А, Б
	
	
	63
	заказчика

	24
	А, Б
	
	
	64
	моделирования

	25
	А, Б
	
	
	65
	изолироанной, изолированная

	26
	Б, В
	
	
	66
	текстовой задаче

	27
	А
	
	
	67
	вершинами и ребрами, вершины и ребра

	28
	А
	
	
	68
	детерминированные,  детерминированными

	29
	1А, 2Б
	
	
	69
	Опорного плана

	30
	1В, 2А
	
	
	70
	окружающей средой

	31
	1А, 2В
	
	
	71
	неоднозначностью, неоднозначность

	32
	1Б, 2В
	
	
	72
	транспортной задачи

	33
	1А, 2В
	
	
	73
	аксиомы линейности

	34
	1А, 2В
	
	
	74
	построения и анализа простейшей, наиболее грубой математической модели рассматриваемого объекта, процесса или системы

	35
	1В, 2А
	
	
	75
	приближенное представление реальных объектов, процессов или систем, выраженное в математических терминах и сохраняющее существенные черты оригинала

	36
	1Б, 2В
	
	
	76
	системы, в которые в случайные моменты времени поступают заявки на обслуживание, при этом поступившие заявки обслуживаются с помощью имеющихся в распоряжении системы каналов обслуживания

	37
	1Б, 2А
	
	
	77
	математическая задача линейного программирования специального вида о поиске оптимального распределения однородных объектов из аккумулятора к приемникам с минимизацией затрат на перемещение

	38
	1А, 2В
	
	
	78
	направление математического программирования, изучающее методы решения экстремальных задач, которые характеризуются линейной зависимостью между переменными и линейным критерием

	39
	оригинал
	
	
	
	


